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1 TARKISTUS
Tédma kisikirja on piivitetty DCU-RM2:n ohjelmaversiolle 7.11
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2 DCU NAYTTO
2.1 NORMAALINAYTTO

DCA MENU  Valitse VALIKKO
0.53 0.67 T Ei mitén toimintoa

POM — Selaile CD / TasovyOhykearvojen vélilla
21.34 J Ei mitddn toimintoa

10.46 ENT Ei mitddn toimintoa

Reg.Setp.X X: E = Ulkoinen tavoitearvo, I = Sisdinen tavoitearvo
1.03 1.22 "Teksti 1" on informaatiorivi, joka voi siséltdd seuraavaa:
—————————— "NOT READY" osoittaa, ettdi DCU-RM1 ei ole aktiivisessa tilassa.
FeedGuard: Nakyy ndytolld kdynnistdmisen jdlkeisten 8 sekunnin ajan. Se kertoo
Activated myos, ettd sisdinen hdlytys on tapahtunut.

"REG.ACTIV" osoittaa, ettd jauhatusvélyksensdddin on aktivoitu.

Teksti 1

2.2 RMS-YKSIKON RAJAT

CD zone MENU  Siirry NORMAALIIN NAYTTOON
DCA 0.53 (Naytto sulkeutuu automaattisesti n. 2 minuutin kuluttua)
DTM 168 T Ei mitdén toimintoa
POM  19.46 — Kytkee ndyton automaattisen suljennan pois pailta

" \’ Ei mitddn toimintoa
EEX 2502 ENT Ei mitdén toimintoa
Liml 30.0 | "DISPLAY LIMITS" HPM-yksikolli on aktivoitunut tissi esimerkissa.
Lim2 25.0 * Jos tdmd tdhti palaa, se osoittaa, ettd niytdn automaattinen suljenta on

kytketty pois péélta.
ChB 40.5 Jos yksikko ei ole aktivoitunut yksikkovalikolla, ndytolld nikyy
Liml 45.0 "DISABLED".
Lim2 42.5
x*

RMS-CD1 OHJ Fl.docx 2015-04-20 / BL 3(11)



RMS OHJ-CD1
3 PAAVALIKKO
MENU 1 MENU  Palaa NORMAALIIN NAYTTOON
MAIN MENU 0 Siirrd kohdistinta ylospain
|U NITS | - Ei mitdén toimintoa
RANGE \’ Siirrd kohdistinta alaspdin
ENT Siirry merkittyyn valikkoon
DCA CAL. UNITS Ysikot
CD Reg. RANGE Mittausalueiden asetus
FLAT REG. DCA Cal. Asetus DCA-kalibrointia varten
GAP GUARD CD REG. Asetus CD-vyohykkeen sdidinti varten
FG SETTING FLAT REG.  Asetus Taso-vyohykkeen sdddinté varten
FG RESULTS GAPGUARD Asectus Feed-Guardin
CD HOLDER FG SETTING Asetus Feed-Guardin palautuksen valvontaa varten
FG RESULTS Tulosten lukeminen Feed Guard palautukselta
DISPLAY CD HOLDER Segmentinpidintyypin asetus

DISPLAY Vilj display-typ

HUOM. Valikoihin ei pddse Feed-Guard valvonnan ja raappauspisteen ottamisen aikana tai silloin
kun jauhatusvélyssdddin on aktivoitu. Lisdksi valikot lopetetaan vélittdmasti, jos jokin néisté

toiminnoista aktivoidaan.

Jos mitdédn painiketta ei aktivoida viiden minuutin kuluessa, niin ohjelma palaa automaattisesti

normaaliin ndyttoon.

Jos "DISPLAY LIMITS" painetaan alas jollakin yksik6ll4, niin ohjelma poistuu valikosta ja ndyttda
valitun yksikon hilytysrajat edellisen sivun kohdan 1.2 mukaan.
Ohjelmasta ei poistuta parametrien muuttamisen aikana tai kunnes ndma muutokset on tallennettu.

4  YKSIKOT
MENU 2
UNITS
ALL OFF |
ALL ON
DTMc on
DTMF on
ER-1 off
0TM2 off
POMc on
POMT on
TVD c on
TVD T on
VIM on

RMS-CD1 OHJ Fl.docx

MENU Palaa PAAVALIKKOON (Muutetuin valinnoin)

T Siirrd kohdistinta ylospéin / Selaa ylospéin

- Vuorottele valitsemalla on/off merkitylle toiminnolle
\’ Siirrd kohdistinta alaspdin / Selaa alaspéin

ENT Palaa edelliseen valikkoon

Tatd valikkoa kéytetdén kytkemddn padlle/paalta RMS-yksikoitd, jotka
siséltyvat sisdiseen yhteishilytyksen valvontajirjestelmiin. CMD, CMI
och DCA-yksikét eivit ole mukana, koska niilld on omat
hélytysulostulot.

Jos ”ALL OFF” on valittu kohdistimella ja painetaan "ENTER”-
ndppdintid, niin kaikki yksikdt menevit off-tilaan.

Jos ”ALL ON” on valittu kohdistimella ja painetaan ’ENTER”-
ndppdintd, niin kaikki yksikot menevét on-tilaan.

TVD-yksikon taytyy olla on-asennossa voidakseen suorittaa
raappauspisteen oton.

MPM-yksikon tdytyy olla on-asennossa, jotta PDU-yksikko pystyisi
ndyttdmadn "++ Limit".

Kaikkien kaytettdvien yksikkdjen on normaalisti oltava on-asennossa,
mutta ne voidaan poikkeustapauksessa asettaa off-asentoon esim.
toimintahdirion yhteydessa, ja siksi aikaa kunnes yksikko on vaihdettu.

2015-04-20 / BL 4(11)



RMS OHJ-CD1

5 MITTAUSALUE

MENU 3 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
RANGE T Siirr kohdistinta ylospéin
SETTINGS 1) Ei mitdén toimintoa
MAIN POWED Siirrd kohdistinta alaspdin
MATN POWER ENT Valitse kohdistettu toirr)ninto
POMc STR.
POMT STR. Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
HPM A-ch. arvo nikyy alarivilld. Paina ENTER.
HPM B-ch. Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
DCAc RANGE osoittaa, ettd arvoa vol muuttaa.
DCAF RANGE Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja ”|”. Valitse nuolindppdimilla
Reg Hi-res haluttu arvo ja paina ENTER.
Alarivin teksti nikyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié kiytetddn
taas toiminnon valitsemiseen. Kun tdma rutiini pdétetdan, kysyy ohjelma
15.0 MW tallennetaanko mahdolliset muutokset.

MAIN POWER. Asettaa paamoottorin maksimitehon (=100%). Lisdys- ja vihennysnéppédimet
lisddvat/viahentévit jatkuvasti alaspainettuna. Maksimi: 50.0 MW, minimi: 0.5MW, vakio: 10.0 MW.
Resoluutio riippuu ajankohtaisesta alueesta, jotka ovat: <2 MW =0.01,2 -4 MW =0.02, 4 - 10 MW
=0.05, 10-20 MW = 0.1, 20-40MW = 0.2, 40-50MW = 0.5

POMc STR. Asettaa iskunpituuden POM-anturille. Vain 50 mm saatavana téll4 hetkella.

Maksimi: 200, minimi: 20, vakio: 50, askelma: 10mm.

POMTf STR. Asettaa iskunpituuden POM-anturille. Vain 50 mm saatavana télld hetkell.

Maksimi: 200, minimi: 20, vakio: 50, askelma: 10mm.

HPM A-ch. Asettaa maksimaalisen A-kammiopaineen. Maksimi: 160.0, minimi: 10.0, askelma:
0.1/1.0 tonnia.

HPM B-ch. Asecttaa maksimaalisen B-kammiopaineen. Maksimi: 160.0, minimi: 10.0, askelma:
0.1/1.0 tonnia.

DCAc Range. Asettaa mittausalueen jarjestelmén teravilimittaukselle. DCA-yksikko asetetaan my0s
nimelliselle alueelle. Katso DCA-RM1:td kasittelevad lukua.

Maksimi: 3.00, minimi: 2.00, vakio: 2.00.

DCAf Range. Ascttaa mittausalueen jarjestelmén teravalimittaukselle. DCA-yksikko asetetaan myds
nimelliselle alueelle. Katso DCA-RM1:t4 kasittelevad lukua.

Maksimi: 3.00, minimi: 2.00, vakio: 2.00.

REG Hi-res. Terdvilisddtimen hyvén tarkkuuden asetus.

Ainoastaan DCU-RM1:n ohjelmaversiolle 7.xx. Asetus 1 kytkee toiminnon péélle, muutoin valitaan
0. Tama toiminto on vain kdytettdvissa kartiojauhimelle, jonka ulkoterdn ja akselinsa varassa
pyOrivén sisdterdn voimansiirron valityssuhde on 1:4, esim.. RGP-CF82 Conflo.

Toiminto kayttdd yhta lisddesimaalia terdviélille ja terdvélisddtimen tavoitearvolle, ninkd ansiosta
sdddin voi saatdd 0.0025 mm:in tarkkuudella (roottorin siirto 0.0l mm).

Taman tarkkuuden saaminen edellyttia, ettd kuolleen alueen asetukseksi valitaan 0.00
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6 DCA-KALIBROINTI

MENU 4 MENU  Palaa PAAVALIKKOON

DCA CAL . T Siirri kohdistinta ylospéin
SETTINGS - Ei mitdén toimintoa

ITVD C LIM |T| \’ Siiqé koh'disftinta .alaspéiin -
TVDF LIMIT ENT Valitse toiminto, jossa kohdistin on

Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
arvo nikyy alarivilld. Paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1> ja | ”. Valitse
nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen. Kun tdma rutiini paitetdén,
50 kysyy ohjelma tallennetaanko mahdolliset muutokset.

TVDc. Raja suhteelliselle POM-néytolle, CD-vyohyke (-0.10 mm).

Tédmai parametri asettaa TVD-signaalin raja-arvon, ts. sen rajan, joka tiytyy saavuttaa, jotta POM-
arvo asettuisi -0.1 mm:iin. Toimintoa kdytetédn ainoastaan DCA-kalibroinnin aikana, ja kun
terdkosketus on saavutettu. TVD-yksikko tiytyy olla aktivoitu Yksikot-valikossa, jotta toimintoa
voitaisiin kayttdd. Maksimi: 100 %, minimi: 0 %, vakio: 50 %, askelma: 5 %.

TVDf. Raja suhteelliselle POM-niytolle, Tasovyohyke (-0.10 mm).

Tama parametri asettaa TVD-signaalin raja-arvon, ts. sen rajan, joka tiytyy saavuttaa, jotta POM-
arvo asettuisi -0.1 mm:iin. Toimintoa kdytetddn ainoastaan DCA-kalibroinnin aikana, ja kun
terdkosketus on saavutettu. TVD-yksikko tiytyy olla aktivoitu Yksikot-valikossa, jotta toimintoa
voitaisiin kdyttdd. Maksimi: 100 %, minimi: 0 %, vakio: 50 %, askelma: 5 %.
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7  JAUHATUSVALYKSENSAADIN CD-VYOHYKE

MENU 5 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
CD ZONE T Siirra kohdistinta ylospéin
REGULATOR - Ei mitdén toimintoa
W \’ Siirrd kohdistinta alaspdin
ENT Valitse kohdistettu toiminto
INTERVAL
GAIN Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
FILTER arvo nékyy alarivilld. Paina ENTER.
OVER ALARM Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
SPEED LIM. osoittaa, ettd arvoa vol muuttaa.
UNDER ALRM Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja | ”. Valitse
DEFAULT nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.
Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen.
+0.05

HUOM ! Valikkoja ei pdédse kdyttdmaén, jos sdddin on aktivoitu.

DEADBAND. Kuollut alue asettaa sallitun muutoksen tavoitearvon ja DCA-arvon vililld, ilman ettd
sdddin kompensoi. Maksimi: £0.25, minimi: +£0.01, vakio: £0.05, askelma: £0.01 mm.

INTERVAL. Interval-arvo asettaa jokaisen sdddin-yrityksen vélisen ajan. Interval-arvo maaraa
suurimman mahdollisen arvon suodatinajalle. Timéa patee sekd CD- ettd tasovyOhykkeen sdédtimelle.
Maksimi: 20 s, minimi: 2 s, vakio: 10 s, askelma: 1 s.

GAIN. Vahvistus asettaa sddtopulssin keston. Jos se on asetettu 100 %:iin, ulostuloarvo on
verrannollinen askelmoottorin liikkeeseen. Vahvistus kerrotaan kertoimella 4 kéytettidessd kartioterid,
tdma tehddéin asettamalla POM-suhde uudelleen DCA-cal —valikossa.

Maksimi: 120, minimi: 40, vakio: 100, askelma: 5 %.

FILTER. Asettaa suodatinajan DCA-signaalille. Sulkeissa nékyy asetettavissa oleva maksimiaika.
Toiminto muodostaa keskiarvon joukolle DCA-signaaleja, jotka madrdytyvit asetetun suodatinajan
perusteella. Mittausarvot péivittyvit n. kerran sekunnissa. 1 merkitsee ei lainkaan suodatinaikaa, 10
on maksimisuodatinaika. Maksimiarvo mairdytyy jakson arvon perusteella, ja on korkeintaan puolet
jakson arvosta, lahimmaéksi seuraavaksi kokonaisluvuksi pyoristettyné (esim. kun jakso = 11, maks.
suodatin = 6). Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 5, askelma: 1 s

OVER ALARM. Tamai parametri asettaa suurimman sallitun etdisyyden terdvilin sdddolle yhteen.
Etdisyys voidaan asettaa prosentteina tavoitearvosta tai absoluuttisena etdisyytend mm:eind. (Jos
asetetaan 0.00, niin toiminto kytkeytyy pois paalta.)

Laskin-rekisteri nollautuu, kun sdiddin kiynnistyy, ja sitten se laskee sdétoetdisyyden yhteen ja
sddtoetdisyyden erilleen. Jos etdisyyden yhteen ja etdisyyden erilleen vilinen erotus on suurempi
kuin asetettu hilytysetiisyys, niin sdddin pysdhtyy ja syntyy hilytys. Jos tavoitearvo muuttuu yli 0.03
mm, niin tdma tulkitaan uutena sditond, jolloin laskin-rekisteri nollautuu. Rekisteri vihenee
kellosignaalilla, joka méddrdytyy sddtonopeuden asetuksesta. Jos sopiva arvo asetetaan, tima toiminto
tulee synnyttdméaan hélytyksen. Jos esim. TDC-anturiin tulee vika (=suuri sditonopeus), mutta se ei
synnyté hilytystd kun sdiddin kompensoi jauhimen l[dmpenemisestd (pieni sddtonopeus) aiheutuvat
pituuden muutokset.

Maksimi: 95%/1.00mm, minimi: 5%/0.00mm, vakio: 50 %, askelma: 5%/0.05mm.

SPEED LIMIT. Tdémé parametri madrdd enimmaissadténopeuden.

Maksimi = 1.00 mm/min, minimi: 0.02 mm/min, vakio: 0.1 mm/min, askelma: 0.02 mm/min.
UNDER ALRM. Tama valikko asettaa joukon sallittuja perdkkiisid sddtojaksoja, jotka ovat
kuolleen alueen ulkopuolella, ilman hélytysti. Laskimen lukema kasvaa yhdelld askeleella jokaista
jaksoa kohti, jonka DCA-signaali on kuolleen alueen ulkopuolella. Halytysulostulo aktivoituu jos
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laskin ylittda asetetun rajan. Jaksot, jolloin DCA-signaali on kuolleen alueen sisélld, nollaavat
laskimen. Tavoitearvon muutokset, jotka ovat suurempia kuin = 0.03 mm, nollaavat laskimen.
Maksimi: 20, minimi: 5, vakio: 10, askelma: 1.

DEFAULT. Asettaa vakioarvot.

8 JAUHATUSVALYKSENSAADIN TASO-VYOHYKE

MENU 6 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
FLAT ZONE T Siirri kohdistinta ylospéin
REGULATOR - Ei mitdén toimintoa
|D EADBAND | \’ Siirrd kohdistinta alaspdin
GAIN ENT Valitse kohdistettu toiminto
FILTER Valitse toiminto kdyttamalla nuolindppdimid 1 ja ”]”, jolloin asetettu
FF TOGETH. arvo ndkyy alarivilld. Paina ENTER.
FF APART Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
GEAR PLAY osoittaa, ettd arvoa vol muuttaa.
OVER ALARM Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja ”|”. Valitse
SPEED LIM nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.
) Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
BEEE\SLﬁLRM kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

HUOM ! Valikkoja ei pddse kdyttimain, jos sdddin on aktivoitu.

DEADBAND. Kuollut alue asettaa sallitun muutoksen tavoitearvon ja DCA-arvon vilill4, ilman ettd
sdddin kompensoi. Maksimi: +0.25, minimi: £0.01, vakio: #0.05, askelma: +£0.01 mm.

GAIN. Vahvistus asettaa sddtopulssin keston. Jos se on asetettu 100%:iin, niin ulostulo on
verrannollinen askelmoottoriliikkeeseen. Maksimi: 120, minimi: 40, vakio: 100, askelma: 5 %.
FILTER. Asettaa suodatinajan DCA-signaalille. Sulkeissa ndkyy asetettavissa oleva maksimiaika.
Toiminto muodostaa keskiarvon joukolle DCA-signaaleja, jotka madrdytyvit asetetun suodatinajan
perusteella. Mittausarvot pdivittyvat n. kerran sekunnissa. 1 merkitsee ei lainkaan suodatinaikaa, 10
on maksimisuodatinaika. Maksimiarvo mééraytyy jakson arvon perusteella, ja on korkeintaan puolet
jakson arvosta, ldhimmaéksi seuraavaksi kokonaisluvuksi pydristettynd (esim. kun jakso = 11, maks.
suodatin = 6). Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 5, askelma: 1 s

FF TOGETH.. "Feed-forward" kompensointi merkitsee, ettid tasovyohyke muuttuu, kun
jauhatusvilyssdddin muuttaa CD-vyohykettd. Jos arvo on asetettu 100%:iin, niin staattori myotéilee
roottoria yhteenajon aikana ja ihanteellisissa olosuhteissa. Maksimi: 100, minimi: 10, vakio: 100,
askelma: 10 %.

FF APART. "Feed-forward" kompensointi merkitsee, ettd tasovyohyke muuttuu, kun
jauhatusvilyssdddin muuttaa CD-vyohykettd. Jos arvo on asetettu 100%:iin, niin staattori myotéilee
roottoria yhteenajon aikana ja ihanteellisissa olosuhteissa. Maksimi: 100, minimi: 10, vakio: 100,
askelma: 10 %.

GEAR PLAY. Parametri vaihteiston vélyksen kompensoimiselle staattorinsiirtymii varten.

Max: 0.30, minimi: 0, vakio: 0, askelma: 0.01 mm.

OVER ALARM. Yldhilytyksen asetus tasovyohykeelle, toiminto tydskentelee samalla tavalla kuin
yldhélytys CD-vyohykkeelle. Maksimi: 95%/1.00mm, minimi: 5%/0.00mm, vakio: 50 %, askelma:
5%/0.05mm.
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RMS OHJ-CD1

SPEED LIMIT. Téméi parametri mdardd enimmadissdatonopeuden. Maksimi = 1.00 mm/min,
minimi: 0.02 mm/min, vakio: 0.1 mm/min, askelma: 0.02 mm/min.

UNDER ALARM. Alahilytyksen asetus tasovyohykettd varten, toiminto tydskentelee samalla
tavoin kuin alahdlytys CD-vyohykkeelle. Maksimi: 20, minimi: 5, vakio: 10, askelma: 1.
DEFAULT. Asettaa vakioarvot.

9 GAP GUARD ASETUS

MENU 11 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
GAP GUARD 0 Siirrd kohdistinta ylospain
IT TVE | - Ei mitddn toimintoa
DEVIATE CD J Siiqé kohdisj[inta alas.péi‘in
ENT Valitse kohdistettu toiminto
DEVIATE FL
GAIN CD Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
GAIN FLAT arvo nakyy alarivilld. Paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1> ja | ”. Valitse
M nuolindppdimillad haluttu arvo ja paina ENTER.
Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
2(4) kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

GapGuard - nopeampi kuin jauhatusvélyksensdddin, mutta ei yhtd voimakas kuin FeedGuard.
GapGuardin tarkoituksena on estdi tasovyohykkeen jauhinkiekkoja yltdméstd "miinus-miinus" -
rajalle ja titen estdd syottovahdin (FeedGuardin) toiminta. GapGuard-toiminto toimii yhdessé taso-
vyohykkeen jauhatusvilyssddtimen ja TDC-arvon kanssa, josta on tuloksena jauhinkiekkojen nopea
erilleen ajo.

GapGuard mittaa jatkuvasti tasovyohykkeen TDC-arvon ja vertaa sitd asetettuun tavoitearvoon. Kun
poikkeama on suurempi kuin asetettu parametri, GapGuard kdynnistyy. Tdmé merkitsee sitd, ettd
roottorin asentoa ohjaava askelmoottori ajaa kiekot erilleen suurella nopeudella ja etdisyydelld, joka
on verrannollinen poikkeamaan. GapGuard-ajon jélkeen sdddin palautuu normaaliin toimintaan
asetetun aikajakson jdlkeen.

TIME. Aika-asetuksella tarkoitetaan lyhyinta sallittua aikaa kahden GapGuard-

ajon vililld. Parametri on riippuvainen TDC-luvulle asetetusta suodatinajasta, ja 10 sekunnin
aikavélilld aika voidaan asettaa 1 ja 4 sekunnin vilille. Jos aikavéli on lyhyempi, vihennetddn
asetusaikaa. Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 2, askelma: 1 s.

DEVIATE CD. Parametri asettaa rajan sille, miten paljon terdvili saa alittaa asetetun tavoitearvon
ilman, ettd GapGuard kdynnistyy. Jos tavoitearvo on esimerkiksi 0.80mm ja DISTANCE-asetus on
0.20mm, niin GapGuard kdynnistyy, kun terdvéli on alle 0.60mm. DISTANCE-asetuksen voi my0s
asettaa prosentteina tavoitearvosta. Sallitun arvon on oltava vililld 0 - 1.00 mm tai vélilld 1 - 99 %
tavoitearvosta. Asetusmenetelmad vaihdetaan automaattisesti, kun arvo ylittdd 1.00mm tai 99 %.
GapeGuard kytkeytyy pois pééltd, jos etdisyys asetetaan asentoon 0.00 mm.

Maksimi: 99%/1.00mm, minimi: 1%/0.00mm, vakio: 25%, askelma: 1%/0.01mm.

DEVIATE FL. Sama toiminto kuin DEVIATE CD:ll4.

GAIN. Se etdisyys, jolta roottori ajetaan erilleen GapGuard-ajossa on verrannollinen terdvilin ja
tavoitearvon viliseen erotukseen, silld edellytykselld, ettd vahvistusparametri on asetettu 100%:iin.
Tata parametrid muuttamalla voidaan saada yli- tai alikompensaatio. Jos esim. parametri on asetettu
150%:iin, niin roottori siirtyy 1,5 kertaa terévilin ja tavoitearvon vilisen erotuksen verran. Maksimi:
250, minimi: 50, vakio: 100, askelma: 1 %.

GAIN FL. Sama toiminto kuin GAIN CD:1l4.
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10 FEED GUARD ASETUS

MENU 7
FEED GUARD
RETRACTION
SETTINGS
PIST.LENG |
SAFE DIST.
TIMEOUT

1.00

MENU  Palaa PAAVALIKKOON
T Siirrd kohdistinta ylospain
- Ei mitdin toimintoa
\’ Siirrd kohdistinta alaspdin
ENT Valitse kohdistettu toiminto

Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
arvo nakyy alarivilld. Paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1> ja | ”. Valitse
nuolindppdimillad haluttu arvo ja paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

PIST.LENG. Asettaa syottovahdin-venttiilin karan iskunpituuden. Maksimi: 5.00, minimi: 0.00,
vakio: 3.00, askelma: 0.10 mm.

SAFE DIST. Asettaa turvaetiisyyden syottovahdin lauetessa. Kokonaissiirtyma on turvaetdisyys ja
venttiilin iskunpituus yhteenlaskettuna. Normaalisti turvaetdisyyden on oltava yhtd suuri kuin
venttiilin karan iskunpituus. Maksimi: 5.00, minimi: 0.20, vakio: 3.00, askelma: 0.10 mm.
TIMEOUT. Asettaa aikaviiveen syottovahdin aikahélytykselle. Jos sy6ttovahdin siirtymaéi ei ole
saavutettu ennen kuin aikaviive on saavutettu, luetaan POM:n lukema ja aikahilytys syntyy.
Maksimi: 60, min.: 5, vakio: 10, askelma: 1 s.

11 FEED GUARD TULOKSET
Tama valikko ndyttda tulokset viimeisimmasté syottdvahtivalvonnasta.

MENU 8
FEED GUARD
RETRACTION
RESULTS
Pist.leng.
3.00 mm
Safe dist.
3.00 mm
Orig. POM
23.45 mm
Meas. POM
28.30 mm
Diff. dist
5.85 mm

RMS-CD1 OHJ Fl.docx

MENU Palaa PAAVALIKKOON
) Ei mitdin toimintoa

— Ei mitddn toimintoa
\’ Ei mitdin toimintoa

ENT Palaa PAAVALIKKOON

Pist.leng. ndyttda asetetun venttiilin iskunpituuden

Safe dist. ndyttdd asetetun turvaetiisyyden

Orig. POM néyttdd POM-arvon ennen FEED GUARD RESETin
aktivoitumista

Meas. POM néyttdd mitatun POM-arvon sen jdlkeen kun valvonta on
valmis tai aikahélytin on lauennut

Diff.dist on Orig. POM:n ja Meas. POM.:n vélinen erotus
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12 SEGMENTINPIDINTYYPPI

MENU 9 MENU  Palaa PAAVALIKKOON

CD SEGMENT ) Aseta arvoksi 0.40

HOLDER - Aseta vakiotyyppi

TYPE \’ Aseta arvoksi 0.25

SETTINGS ENT Vuorottele arvon muuttamisen/toiminnon valitsemisen valilla

Tédmai parametri asetetaan CD-jauhintyypin mukaan.
Valitse arvo alueelta 0.25 - 0.40.
Parametri ndyttda terdvélin ja roottoriasennonmuutoksen vélisen suhteen.

Ratio 0.25

13 DISPLAY
MENU 12 MENU Palaa PAAVALIKKOON
DISPLAY T Valitse seuraava
__________ - Aktivoi
PDU-RM?2 J Valitse edellinen
__________ ENTER  Tallenna valittu ndyttd
RMS PDU-

N Valitse ndyttdé RMS jérjestelméén.

Display Paina ENTER ja valitse néytto alla olevan luettelon mukaan.
Kiytd YLOS- ja ALAS-nuolindppéimii luettelon selaamiseen.
Paina ENTER tallentaaksesi valinnan.

e PDU-RM2 RMS PDU-display
e Op.Panel Operators Panel
Temp. 35.5 e OP+PPC+AGS  Op.Panel+Panel-PC+AGS-sensor
! ) PPC+AGS Panel-PC+AGS-sensor
wRev 7.11 *
angv 800 e PPC+SP/CD Panel-PC+Service display+RMS-CD1
SerNo 100
14 PISTOKE -
Myynti, kehitys, tuotanto and korjaus: - WA
dametric
Dametric AB
Jagerhorns Vig 19, SE 141 75 Kungens Kurva, Ruotsi
Puhelin: +46-8 556 477 00 Telefax: +46-8 556 477 29 Valmet )

Sdhkoposti: service@dametric.se  Web site: www.dametric.se
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